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Wolkenkameras fur das Nowcasting von
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DNICast

Erstellung einer Uber alle raumlichen und zeitlichen Skalen fort-
laufenden Vorhersage der DNI (CSP)
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SEVIRI (800nm) SEVIRI (HRV) WSI

+ Beobachtung der ganzen Erdscheibe - raumlich begrenzt

+ grol3er Vorhersagezeitraum (mehrere Stunden) - geringer Vorher-
sagezeitraum
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SEVIRI (800nm) SEVIRI (HRV) WSI

- geringe raumliche Auflosung (~km) + hohe raumliche
Auflosung

- geringe zeitliche Auflosung (15min) + hohe zeitliche
Auflosung
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Schritt 1: Vorhersage mit MSG/SEVIRI
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Bild 1 (13:00 UTC)
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Bild 1 (13:00 UTC)
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Bild 2 (13:15 UTC) +V
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Bestimmung der DNI

DNI = E_* exp(-1(sza))

E : extraterrestrische Einstrahlung

T: optische Dicke der Atmosphare (Wolken, Spurengase, Aerosole) aus
der Vorhersage

sza: Sonnenzenitwinkel
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Schritt 3: hohere zeitliche Auflosung

7 Erhohung der zeitlichen Auflosung von 15min auf 5min (rapid scan)

— haufigerer Start der Vorhersage

— Annaherung an zeitliche Auflosung der Kamera

— Vorhersagequalitat andert sich kaum




Schritt 3: hohere zeitliche Auflosung

7 Erhohung der zeitlichen Auflosung von 15min auf 5min (rapid scan)
— haufigerer Start der Vorhersage

— Annaherung an zeitliche Auflosung der Kamera
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Schritt 4: Hohere raumliche Auflosung

7 Erhohung der raumlichen Auflosung auf 1x1km (HRV)

— Annaherung an raumliche Auflosung der Kamera
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Zusammenfassung und Ausblick

Nowcasting von Wolken (optische Dicke) und DNI mit
Satellitendaten

Nowcasting von Wolkenmasken mit Kameradaten

Nutzung der erhohten raumlichen und zeitlichen Auflésung von
SEVIRI

Verbesserung der Vorhersage mit Kameradaten
Bestimmung der DNI aus Kameradaten
Kombination der beiden Methoden fur eine fortlaufende Vorhersage

Bessere Charakterisierung der Bewolkung im MSG-Pixel am
Standort

Hohe der Wolkenoberkante mit MSG bzw. der Wolkenunterkante mit
WSI




